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 [Об утверждении тем и руководителей

выпускных квалификационных работ]

1. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  27.03.04 – «Управление в технических системах».

Профиль подготовки: «Управление и информационные технологии в технических системах».

Группа АТ-20-1б.
Руководитель – СТОРОЖЕВ Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ПЕТРОВА Софья Андреевна  –   Разработка макета системы автоматического управления перемещением робота Promobot V4 к неподвижной цели на базе навигационной системы Marvelmind (дипломная работа).

2) ЛЕБЕДЕВА Алёна Андреевна  –   Разработка модели системы управления дозатора топлива авиационного газотурбинного двигателя (дипломная работа).

3) УРБАНОВИЧ Егор Викторович  –   Разработка модели системы передачи световой энергии по оптоволокну с учетом изменяющейся нагрузки (дипломная работа).

4) ПАРШАКОВА Ольга Филипповна  – Разработка макета системы автоматического управления робота-сортировщика с использованием  анализа видеоряда (дипломная работа).

5) БАЙКОВ Максим Александрович – Разработка модели системы управления термостатом на основе элемента Пельтье (дипломная работа).

Руководитель – АНДРИЕВСКАЯ Наталья Владимировна, кандидат технических наук, доцент кафедры «Микропроцессорные средства автоматизации».
6) МЕРЗЛЯКОВА Елизавета Андреевна  –   Применение способов анимации и визуализации средствами MatLab при исследовании линейных САУ (дипломная работа).

Руководитель – ПОСЯГИН Антон Игоревич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
7) ШАгИАХМЕТОВ Руслан Рафисович  –   Исследование быстродействия и точности позиционирования автоматизированного манипулятора на мобильном роботе для сбора отходов (дипломная работа).

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

2. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  11.03.02 – «Инфокоммуникационные технологии и системы связи».

Профиль подготовки: «Транспортные системы связи и сети доступа».

Группа ТК-20-1б.

Руководитель – ФРЕЙМАН Владимир Исаакович, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) БУЗМАКОВА Мария Ивановна – Проектирование когерентной DWDM линии на участке г. Челябинск – г. Екатеринбург  (дипломный проект).
2) ТРОНИН Роман Игоревич – Резервирование каналов связи между г. Ярославль и г. Нижний Новгород (дипломный проект).
3) БРОННИКОВ Андрей Константинович – Повышение надежности сети связи между городами Волгоград и Воронеж путем резервирования  (дипломный проект).
Руководитель – ГАВРИЛОВ Алексей Викторович, старший преподаватель кафедры «Автоматика и телемеханика».
4) НОВОСЕЛОВ Даниил Ильич – Проектирование когерентной DWDM линии на участке г. Тюмень – г. Екатеринбург  (дипломный проект).
5) ПАШКОВА Екатерина Николаевна – Проектирование корпоративной сети связи на предприятии ЗАО «СКБ»  (дипломный проект).
6) КОЛЕСНИКОВ Кирилл Андреевич – Разработка отказоусточивой системы приема сообщений от телекоммуникационного оборудования  (дипломный проект).
Руководитель – ТЮРИН Сергей Александрович, старший преподаватель кафедры «Автоматика и телемеханика».
7) ВАКУЛИЧ Михаил Сергеевич – Разработка устройства широкополосного доступа к сети сотовой связи  (дипломный проект).
8) КИСЕЛЕВА Дарья Алексеевна – Организация беспроводной связи на газовом месторождении  (дипломный проект).
9) ДУДИН Михаил Александрович – Проектирование локальной сети в МАОУ «Гимназия № 2» г. Перми (дипломный проект).
10) ПОНОМАРЕВ Александр Андреевич – Модернизация сети передачи данных для системы «Умный дом» в частном 3-х этажном здании (дипломный проект).
Руководитель – БОЧКАРЕВ Алексей Михайлович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
11) ВИНКОВАТОВ Даниил Андреевич – Разработка программного обеспечения для регрессивного тестирования сетевого оборудования  (дипломный проект).
12) КАЧИН Андрей Денисович – Разработка автоматизированной системы тестирования для коммутатора krm_5960_28f (дипломный проект).

13) ЧУДИНОВ Дмитрий Андреевич – Проектирование отказоустойчивых сетей передачи данных  (дипломный проект).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

3. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  10.03.01 – «Информационная безопасность».

Профиль подготовки: «Организация и технология защиты информации».

Группа КЗИ-20-1б.

Руководитель – КАМЕНСКИХ Антон Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ЧЕГЛЕЕВА Елизавета Александровна – Разработка методики определения негативных последствий реализации угроз информационной безопасности (дипломная работа).
Руководитель – КРОТОВА Елена Львовна, кандидат физико-математических наук, доцент кафедры «Высшая математика».

2) КАРЕЛИНА Елизавета Евгеньевна – Разработка и исследование методов защиты облачных хранилищ данных с использованием гомоморфного шифрования (дипломная работа).
3) МАСЛЕННИКОВ Андрей Алексеевич – Разработка подсистемы защиты информации от DDoS атак на уровне приложений автоматизированной распределенной системы (дипломный проект).
4) ЗЕКРИсТ Анна Валентиновна – Разработка модели передачи информации с использованием протокола с нулевым разглашением для системы электронного голосования (дипломная работа).
5) ЛОГИНОВ Дмитрий Геннадьевич – Разработка защищенной информационной системы АО КБ «Урал ФД» с использованием системы предотвращения утечки информации (дипломный проект).
Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
6) СТОРУБЛЕВЦЕВ Николай Владимирович – Разработка защищенной информационной системы предприятия АО ЭР-Телеком Холдинг» с использованием технологии межсетевого экрана нового поколения (NGFW) (дипломный проект).
7) ИВАНОВ Денис Юрьевич – Разработка лабораторного стенда «Эмуляция DоS атак уровня L3-L4 и противодействие информационным атакам этих уровней  (дипломный проект).
8) РЫБАКОВ Александр Владимирович – Разработка системы защиты информации на основе применения средства имитаций бизнес процессов T-pot на базе АО «Эр-Телеком Холдинг» (дипломный проект).
9) ВЛАСОВ Владислав Юрьевич – Разработка эффективной подсистемы аудита безопасности системы контейнеризации Docker в организации АО «Эр-Телеком Холдинг» (дипломный проект).

10) ЛУКИН Даниил Олегович – Разработка защищенной информационной системы предприятия ООО «ПАРМА ТЕХНОЛОДЖИС ГРУП» с использованием технологии межсетевого экрана нового поколения (NGFW) (дипломный проект).
11) БАБЕНКО Кирилл Евгеньевич – Разработка комплексной политики безопасности конфигурации в SAP Focused Run АО ЭР-Телеком Холдинг» (дипломный проект).
12) МУРАВЬЕВ Павел Максимович – Разработка системы защиты информации персональных данных органа исполнительной власти (дипломный проект).
Руководитель – ТУР Александр Игоревич, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
13) БЕЛОБОРОДОВА Полина Владимировна – Разработка критериев оценки влияния человеческого фактора на информационную безопасность ООО «Центр “РИС”» (дипломный проект).
14) НИКИТИНА Анастасия Вадимовна – Разработка системы защиты информации от несанкционированного доступа к ресурсам организации (дипломный проект).
15) МЕДВЕДЕВА Екатерина Сергеевна – Оценка защищенности помещения организации от утечки речевой конфиденциальной информации (дипломный проект).
16) РУССКИХ Анастасия Владимировна – Организация защищенного электронного документооборота на предприятии ООО «Центр “РИС”» (дипломный проект).
17) ЯКИМЕЦ Иван Александрович – Модернизация системы автоматизации обнаружения нелегитимного административного доступа к ресурсам организации в системах управления информацией и событиями безопасности (SIEM) на предприятии АО «Эр-Телеком Холдинг» (дипломный проект).
18) НАЗАРОВ Алексей Дмитриевич – Разработка системы сканирования сети предприятия АО «Эр-Телеком Холдинг» (дипломный проект).
19) ШАЙМаРДАНОВ Дмитрий Сергеевич – Выбор и тестирование решения класса Web Application Firewall (дипломный проект).
Руководитель – ЛИПИН Юрий Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
20) ЗАСТРОЖНЫЙ Максим Андреевич – Разработка системы мониторинга событий информационной безопасности ООО «ЭР-ИКС» (дипломный проект).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

4. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки: 15.03.06 – «Мехатроника и робототехника».

Профиль подготовки: «Сервисные роботы и робототехнические системы».

Группа СРРС-20-1б.

Руководитель – ГОНЧАРОВСКИЙ Олег Владленович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) КАПЛИНА Каролина Игоревна – Разработка модели роботизированной теплицы (дипломный проект).
2) СТОЙКО Глеб Александрович – Исследование пакетов навигации в среде ROS для мобильных роботов (дипломная работа).
Руководитель – Сторожев Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
3) ГЛУХОВА Ольга Андреевна – Разработка прототипа системы управления складским роботом (дипломная работа).
4) ГРУДЦЫНА Илона Алексеевна – Отслеживание движущихся целей на основе визуального контроля маркера для мобильных роботов (дипломная работа).
5) ЛУБЯНСКИЙ Антон Валерьевич – Разработка макета 3D навигационного датчика для сервисных роботов (дипломный проект).
6) МУШИН Данил Владимирович – Разработка системы управления манипулятором PROMOBOT V4 с использованием компьютерного зрения (дипломная работа).
7) ЛЕУШИН Павел Сергеевич – Разработка системы регистрации сигналов волоконно-оптических датчиков (дипломный проект).
8) СТОЛЯРОВ Кирилл Андреевич – Разработка лазерного станка с ЧПУ портального типа (дипломный проект).
9) ШИШКИН Владимир Александрович – Разработка макета драйвера синхронного двигателя с постоянными магнитами (дипломная работа).
10) БОГАТЫРёВА Ирина Владимировна – Разработка системы автоматического распознавания лиц на основе машинного зрения мобильного робота (дипломная работа).
11) ПОНОМАРЕВ Александр Витальевич – Разработка алгоритма навигации и взаимодействия мобильного робота в динамической среде (дипломная работа).
12) ПАНТУС Виталий Леонидович – Разработка модели системы управления робота-официанта (дипломная работа).
Руководитель – НИКИТИНА Ксения Андреевна, ассистент кафедры «Автоматика и телемеханика».
13) МАЛЫШЕВА Елена Сергеевна – Разработка и исследование алгоритма взаимодействия робота и окружающей среды с помощью системы знаков (дипломная работа). 
Руководитель – ПОСЯГИН Антон Игоревич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
14) КРЫШКО Алексей Евгеньевич – Разработка универсального блока коммутации различных протоколов для сбора и анализа данных в роботизированных сервисных системах (дипломный проект).

15) МАЛАХОВ Иван Вадимович – Исследование алгоритмов для построения карты местности с помощью подвижных агентов с использованием центральной системы управления (дипломная работа).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

5. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  27.04.04 – «Управление в технических системах».

Профиль программы магистратуры: «Распределенные компьютерные информационно-управляющие системы».

Группа АТ1-22-1м.

Руководитель – СТОРОЖЕВ Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ЛОПАНОВ Егор Андреевич  – Анализ принципов работы беспроводного протокола LoRaWAN для повышения эффективности передачи данных.
2) НАЗАРОВА Дарья Борисовна  – Автоматизация процессов стендовых испытаний гидромеханических агрегатов газотурбинного двигателя.
3) БУШКОВА Светлана Михайловна  – Адаптивный нечеткий регулятор возбуждения  бесщеточного синхронного генератора.
4) ПАДУКОВ Роман Олегович – Разработка модели логико-динамической САУ движением мобильного робота на базе нечеткой логики.
5) ОВСЯННИКОВ Дмитрий Сергеевич  – Разработка модели автоматической системы мониторинга выбросов загрязняющих веществ на выхлопной санитарной трубе на базе автоматической системы контроля выбросов Rosemount CEMS-CD.
6) ИНДЮКОВ Глеб Сергеевич  – Разработка системы видеонаблюдения с использованием камер с глобальным затвором в задачах машинного зрения на основе алгоритмов нейронных сетей.
7) ОСТАШОВ Роман Сергеевич  – Разработка модели системы автоматического управления уровнем воды в баке на основе нейронного регулятора с учетом изменяющегося потребления.
Руководитель – ГОНЧАРОВСКИЙ Олег Владленович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
8) ВЕРХОВ Михаил Алексеевич – Векторное управление синхронным двигателем с постоянными магнитами на базе нечеткой логики.
Руководитель – ХИЖНЯКОВ Юрий Николаевич, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
9) ОБУХОВ Павел Николаевич  –   Разработка модели двухконтурной системы автоматического управления газотурбинным двигателем на основе цикла Брайтона.

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

6. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  11.04.02 – «Инфокоммуникационные технологии и системы связи».

Профиль программы магистратуры: «Сети, системы и устройства телекоммуникаций».

Группа ТК-22-1м.

Руководитель – БОЧКАРЕВ Алексей Михайлович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ЦЕХАНОВСКИЙ Никита Вячеславович – Исследование протоколов маршрутизации в мультивендорных сетях.

Руководитель – ФРЕЙМАН Владимир Исаакович, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
2) ТРУШКИН Егор Сергеевич – Исследование производительности устройства пакетной коммутации в зависимости от гетерогенной нагрузки.

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

7. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на контрактной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  11.04.02 – «Инфокоммуникационные технологии и системы связи».

Профиль программы магистратуры: «Сети, системы и устройства телекоммуникаций».

Группа ТК-22-1м.

Руководитель – ФРЕЙМАН Владимир Исаакович, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ДИАРРА УСМАНЕ – Исследование телекоммуникационной сети в среде CISCO PACKET TRACKET.

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

7. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  10.04.01 «Информационная безопасность».

Профиль программы магистратуры: «Комплексные системы информационной безопасности».

Группа КЗИ-22-1м.

Руководитель – ШАБУРОВ Андрей Сергеевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) КАЗАКОВА Елена Эдуардовна  – Модернизация модели системы обеспечения информационной безопасности на примере объектов КИИ предприятия нефтегазовой отрасли.  
Руководитель – КАМЕНСКИХ Антон Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
2) КУЗНЕЦОВ Максим Андреевич  – Разработка методики автоматизированного тестирования IoT систем.  
Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».

3) ТАРУТИНА Дарья Андреевна – Разработка метода выявления вредоносного программного обеспечения класса стилеров на основе алгоритма нейронных сетей.

4) БАЙЖЕВ Илья Вячеславович – Оценка рисков информационной безопасности медицинской организации с использованием когнитивного моделирования.

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.

9. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  15.04.06 – «Мехатроника и робототехника».

Профиль программы магистратуры: «Автономные сервисные роботы».

Группа АСР-22-1м.

Руководитель – ХИЖНЯКОВ Юрий Николаевич, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ТЮРЬКИН Николай Святославович  –   Разработка нечеткого регулятора системы охлаждения автономного сервисного робота.
Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) КОКОУЛИН Ростислав Андреевич  – Разработка подсистемы машинного зрения стоматологического робота-тренажера.  
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 27 мая 2024 года № 13, представление заведующего кафедрой.
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