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1. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  27.03.04 – «Управление в технических системах».

Профиль подготовки: «Управление и информационные технологии в технических системах».

Группа АТ-21-1б.
Руководитель – СТОРОЖЕВ Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ХОРОШИЛОВ Артём Иванович  –   Разработка алгоритма автоматического распознавания видеоряда для сортировки мусора с применением нейросетевых технологий (дипломная работа).

Руководитель – ПОСЯГИН Антон Игоревич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
2) ЕРМАКОВ Андрей Дмитриевич  –  Разработка макетной платы основного измерительного нейрона для реализации алгоритмов самодиагностики (дипломный проект).

3) АРТЕМЬЕВ Илья Алексеевич  – Разработка макетной платы основного измерительного нейрона на базе микроконтроллера STM8  (дипломный проект).

4) ЦЫГАНЦЕВ Вячеслав Александрович  –   Исследование точности и быстродействия макета нейросетевого самомаршрутизирующегося аналого-цифрового преобразователя на базе микроконтроллера STM8 (дипломная работа).

5) ОШМАРИН Ефим Андреевич  –   Исследование влияния самодиагностики на время получения отсчета на макете нейросетевого аналого-цифрового преобразователя (дипломная работа).

6) НАГИБИН Семен Сергеевич  –   Исследование времени построения карты местности с помощью мобильных роботов в зависимости от параметров статических препятствий (дипломная работа).

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

2. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам     4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  27.03.04 – «Управление в технических системах».

Профиль подготовки: «Цифровые технологии и искусственный интеллект в системах управления».

Группа СТАР-21-1б.

Руководитель – ТИТОВ Юрий Константинович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) СТОРЧЕВАЯ Полина Александровна  –   Реализация архитектуры программного обеспечения блока защиты двигателя в среде Capella (дипломный проект).

2) ГИЛёВ Кирилл Максимович  –   Разработка моментной модели управления авиационным поршневым двигателем  (дипломная работа).

3) ХАРИНА Дарья Сергеевна  –   Исследование системы управления топливопитания малоразмерного газотурбинного двигателя (дипломная работа).

4) НОВОСЕЛОВ Лев Олегович  –   Автоматизация процесса расчета расхода характеристик дозаторов топлива (дипломный проект).

5) ЖДАНОВ Кирилл Александрович – Оптимизация процесса сборки насоса-регулятора с применением нейронной технологии (дипломная работа).

6) Толстиков Александр Романович  –   Исследование временных метрик статического анализа кода программного обеспечения блока защиты двигателя (дипломная работа).

7) ПОНОМАРЕВ Данила Александрович  –   Исследование системы проведения испытаний электронных агрегатов (дипломная работа).

8) ЗЫРЯНОВ Иван Владимирович  –   Создание виртуального стенда для выполнения MIL-тестирования бортового программного обеспечения малоразмерного газотурбинного двигателя (дипломный проект).

Руководитель – НАБОРЩИКОВ Антон Алексеевич, старший преподаватель кафедры «Автоматика и телемеханика».
9) ГРИГОРЬЕВ Матвей Вячеславович  – Разработка канала измерения вибрации газотурбинного двигателя (дипломный проект).

10) ОСОСОВ Пётр Анатольевич  – Разработка вычислительного устройства блока управления шаговым двигателем (дипломный проект).

11) ТЕТЕЛЯ Иван Васильевич  –   Модернизация модуля управления шаговым двигателем (дипломный проект).

12) КУДАРЬ Арсений Александрович  –   Разработка подсистемы дискретного вывода блока управления двигателя внутреннего сгорания (дипломный проект).

13) ГЛАВАТСКИХ Сергей Александрович  –   Разработка импульсного источника вторичного электропитания для блока управления газотурбинным двигателем (дипломный проект).

14) ПЕРВУСИН Данил Ринатович  –   Разработка электронного модуля блока управления дозатором топлива (дипломный проект).

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

3. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  11.03.02 – «Инфокоммуникационные технологии и системы связи».

Профиль подготовки: «Транспортные системы связи и сети доступа».

Группа ТК-21-1б.

Руководитель – ФРЕЙМАН Владимир Исаакович, доктор технических наук, профессор кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) РЕПКИНА София Константиновна – Обеспечение надежности сети с использованием протоколов семейства STP  (дипломная работа).
2) ПОПОВ Кирилл Евгеньевич – Исследование характеристик виртуальных частотных сетей, развернутых поверх технологий MPLS  (дипломная работа).
3) ОВЧИННИКОВ Даниил Владимирович – Реализация технологии VPLS для корпоративных сетей (дипломный проект).
Руководитель – ГАВРИЛОВ Алексей Викторович, старший преподаватель кафедры «Автоматика и телемеханика».
4) ЧЕРНЫХ Ольга Андреевна – Проектирование сети связи производственного предприятия  (дипломный проект).
5) ГОРДИЕНКО Анастасия Андреевна – Разработка корпоративной сети коммерческой организации (дипломный проект).
Руководитель – БОЧКАРЕВ Алексей Михайлович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
6) ЧЕРНЫШОВА Арина Евгеньевна – Модернизация локальной вычислительной сети парашютного центра  (дипломный проект).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

4. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки:  10.03.01 – «Информационная безопасность».

Профиль подготовки: «Организация и технология защиты информации».

Группа КЗИ-21-1б.

Руководитель – КАМЕНСКИХ Антон Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ДАУРОВ Максим Александрович – Разработка системы защиты информации ООО «Роботех» информационной системы документооборота на базе веб-сервера (дипломный проект).
2) ШУМИЛОВ Михаил Сергеевич – Разработка системы защиты информации для информационной системы ООО «Скетчерс» с мобильными рабочими местами (дипломный проект).
Руководитель – КРОТОВА Елена Львовна, кандидат физико-математических наук, доцент кафедры «Высшая математика».

3) СМИРНОВ Николай Олегович – Применение криптографических средств защиты в государственную информационную систему Суксунского муниципального округа для сведений, не составляющих государственную тайну (дипломный проект).
4) ИВЧЕНКО Даниил Янович – Разработка модели симметричного криптографического алгоритма с двумя ключами (дипломный проект).
Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
5) РЕШАНОВ Константин Дмитриевич – Разработка системы защиты информации в автоматизированной информационной системы «Документооборот» ЭР-ИКС (дипломный проект).
6) ТИМГАНОВ Артур Фидаилевич – Модернизация системы обеспечения информационной безопасности на объекте критической информационной инфраструктуры ПАО «МОРИОН» (дипломный проект).
Руководитель – ТУР Александр Игоревич, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
7) БОЧКАРЕВ Александр Николаевич – Разработка стенда для тестирования и выбора решения класса Next Generation Firewall (дипломный проект).
8) ВЕРТИПРАХОВА Дарья Павловна – Разработка системы защиты информации с интеграцией облачных сервисов и DMZ для взаимодействия с государственными информационными системами (дипломный проект).
9) КАРПОВА Инна Александровна – Разработка системы защиты персональных данных для ООО «Компания» в рамках интеграции программно-аппаратного комплекса медицинских осмотров (дипломный проект).
Руководитель – ШАБУРОВ Андрей Сергеевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
10) МАКСИМОВ Александр Сергеевич – Разработка системы защиты информации автоматизированной системы управления технологическим процессом как объекта критической информационной инфраструктуры (дипломный проект).
11) ФИЛИМОНОВ Александр Павлович – Модернизация системы защиты персональных данных информационной системы кадрового и бухгалтерского учета компании ООО «ИТ-СЕРВИС» (дипломный проект).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

5. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки: 15.03.06 – «Мехатроника и робототехника».

Профиль подготовки: «Сервисные роботы и робототехнические системы».

Группа СРРС-21-1б.

Руководитель – ГОНЧАРОВСКИЙ Олег Владленович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ШАРАФУТДИНОВ Азат Ильдусович – Разработка модели системы компьютерного зрения для обнаружения утопающих людей на основе нейросети (дипломная работа).
2) ОСИПОВ Илья Романович – Разработка программного обеспечения системы управления лабораторного стенда робота сортировщика цветных объектов (дипломная работа).
Руководитель – Сторожев Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
3) АНИСИМОВ Игорь Дмитриевич – Разработка блока аналого-цифрового преобразования для малогабаритной инерциальной навигационной системы робототехнического комплекса (дипломный проект).
4) ДЕРНОВА Полина Ильинична – Разработка алгоритма распознавания эмоций в рамках человеко-машинного взаимодействия на примере сервисного робота с помощью компьютерного зрения на базе нейросетевых технологий (дипломная работа).
5) ПАЧИНА Олеся Андреевна – Разработка модели системы автоматического управления синхронным двигателем с постоянными магнитами на базе дробно-степенного ПИ-регулятора (дипломная работа).
6) ПАНТУС Виталий Леонидович – Разработка алгоритма позиционирования мобильного робота PROMOBOT V4 на базе компьютерного зрения для выполнения миссии «робот-официант» (дипломная работа).
7) СЕРОГОДСКАЯ Ксения Юрьевна – Разработка и исследование алгоритма распознавания жестов с помощью компьютерного зрения на базе нейросети (дипломная работа).
8) КАЗАНЦЕВ Даниил Германович – Разработка модели блока обратной связи динамически настраиваемого гироскопа (дипломная работа).
Руководитель – ПОСЯГИН Антон Игоревич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
9) СУДОПЛАТОВА Александра Евгеньевна – Алгоритмы построения карты местности с помощью группы мобильных роботов для централизованной системы управления (дипломная работа).
10) ПЕТУХОВ Михаил Владимирович – Универсальный сдавливающий вакуумный захват объектов произвольной формы для автоматизированного манипулятора (дипломный проект).
11) КРЮГЕР Константин Александрович – Разработка макета комплекса мобильных роботов с централизованной системой управления для построения карты местности (дипломный проект).
12) ГАЛЬЯНОВ Дмитрий Сергеевич – Разработка макета автоматизированного манипулятора для сбора отходов на базе сервоприводов (дипломная работа).

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

6. Утвердить темы и руководителей выпускных квалификационных работ  студентам 4 курса, электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на контрактной основе.

Программа бакалавриата академическая.

Направление подготовки: 15.03.06 – «Мехатроника и робототехника».

Профиль подготовки: «Сервисные роботы и робототехнические системы».

Группа СРРС-21-1б.

Руководитель – Сторожев Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) АБУЕЛЕЛА Мохамед Ибрагим – Разработка модели системы автоматического управления движением мобильного робота к заданной цели с использованием систем позиционирования Indoor GPS (дипломная работа).
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

7. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  27.04.04 – «Управление в технических системах».

Профиль программы магистратуры: «Распределенные компьютерные информационно-управляющие системы».

Группа АТ1-23-1м.

Руководитель – СТОРОЖЕВ Сергей Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) НАЦАНОВ Максим Анварович  – Разработка модели логико-динамической системы автоматического управления движением мобильного робота к цели в среде с препятствиями на базе нечеткой логики.
2) ЮЖАКОВ Никита Александрович – Разработка модели системы автоматического управления температурой в помещении с пониженным электропотреблением с применением нейросетевых технологий.
Руководитель – АНДРИЕВСКАЯ Наталья Владимировна, кандидат технических наук, доцент кафедры «Микропроцессорные средства автоматизации».
3) СОКОЛОВ Дмитрий Александрович  – Разработка системы векторного управления на базе нечеткой логики.
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

8. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  11.04.02 – «Инфокоммуникационные технологии и системы связи».

Профиль программы магистратуры: «Сети, системы и устройства телекоммуникаций».

Группа ТК6-23-1м.

Руководитель – БОЧКАРЕВ Алексей Михайлович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) ФЕДОРОВ Виталий Андреевич – Исследование конфиденциальной сети через V2Ray.
2) еВФИМЕНКО Василий Дмитриевич – Исследование эффективности работы Wi-Fi антенн в телематических устройствах на автомобильном транспорте.

3) КЛЕПЦИН Алексей Васильевич – Оптимизация нагрузки на прикладной уровень в бортовых устройствах интеллектуальных транспортных систем.

4) ВОЛКОГОН Богдан Юрьевич – Исследование показателей эффективности сетей передачи данных в среде моделирования GNS3.

Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
5) РАВИЛОВ Арсений Данилович – Исследование и моделирование системы фазовой автоподстройки частоты.

6) ЦЫПЛЯКОВА Анна Владимировна – Исследование способов резервирования каналов и трактов в сетях DWDM.

Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

9. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на бюджетной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  10.04.01 «Информационная безопасность».

Профиль программы магистратуры: «Комплексные системы информационной безопасности».

Группа КЗИ-23-1м.

Руководитель – ТУР Александр Игоревич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
1) БУКИРЕВА Юлия Михайловна  – Модернизация процесса фильтрации транзакций в антифрод-системе на основе теории Байеса.  
Руководитель – ЮЖАКОВ Александр Александрович, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
2) ЗАиЧЕНКО Иван Иванович  – Разработка модели обучения нейронных сетей для реализации сложных сценариев поведения в Российских решениях управления привилегированным доступом.  
Руководитель – ШАБУРОВ Андрей Сергеевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
3) ЗЕЛЕНИН Иван Игоревич  – Разработка модели системы управления информационной безопасностью при защите от таргетированных компьютерных атак на объекты высокотехнологичного медицинского оборудования.  
Руководитель – КАМЕНСКИХ Антон Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».
4) ЧЕРНОВ Семен Николаевич  – Модели и методы обеспечения информационной безопасности веб-приложений.  
5) НАБОРЩИКОВ Владимир Георгиевич  – Разработка методики проведения оценки эффективности принимаемых мер по защите персональных данных в информационных системах персональных данных.  
Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».

6) АНАНьИН Сергей Николаевич  – Разработка методов защиты сегмента управления технологическим процессом объекта критической инфраструктуры на основе программно-технического комплекса «Багет».  
7) БРАГИН Михаил Дмитриевич  – Методы защиты информационной системы обработки протоколов испытаний службы Росаккредитации с использованием алгоритмов машинного обучения.  
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.

10. Утвердить темы и руководителей магистерских диссертаций  студентам 2 курса магистратуры электротехнического факультета очной формы обучения, обучающимся на контрактной основе.

Программа магистратуры академическая.

Направление подготовки:  10.04.01 «Информационная безопасность».

Профиль программы магистратуры: «Комплексные системы информационной безопасности».

Группа КЗИ-23-1м.

Руководитель – КОКОУЛИН Андрей Николаевич, кандидат технических наук, доцент кафедры «Автоматика и телемеханика».

1) АКАИГВЕ Оночие Мартинс  – Разработка и исследование методов автоматизированного сканирования для обнаружения руткитов режима ядра.  
Основание: протокол заседания выпускающей кафедры от 26 мая 2025 года № 15, представление заведующего кафедрой.
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